ZAHNRAD DREHZAHL- UND

DREHRICHTUNGSSENSOR

Zahnrad Geschwindigkeits- und Drehrichtungssensor im Kunststoffgehause

Erfasst Drehrichtung und Geschwindigkeit metallischer Zahnrader B Erflllt IEC529, Schutzklasse IP67

Kunststoffgehause mit Befestigungsflansch fiir Einsatzbereiche bis 125°C B Version mit integriertem Stecker: 4-Pin Delphi Gehause 150.2
No. 12162833. Dazugehdriger Kontakt Nr. 12124075.

W Version mit Kabelanschluss: 20 AWG, PVC- Isolierung, UL1007/1569

Auch fiir extrem langsame Bewegungen einsetzbar
Einsetzbar flr Frequenzen > 8.000 Hz

10-bit genaue Schaltschwelleneinstellung fiir:
- Automatische Adaption an die Magnetfeldstarke
- Automatische Anpassung an Zahnradgeometrie
- Kompensation von Unwuchten im Zahnrad

B Einsetzbar bei ungeregelter Versorgungsspannung
Verpolschutz bis -30VDC

B [nterne Schutzbeschaltung gemaB IEC529 1000
- EMV unempfindlich bis 10V/m, 30 MHz - 1 GHz
- ESD stabil bis 4 kV (Kontaktentladung)
- Widerstandsfahig gegeniiber schnellen Transienten bis 2 kV
- Unempfindlich gegen leitungsgebunden eingekoppelte Felder
bis 10VRMS@150kHz — 80 MHz
- EMV stabil bis 30A/m @ 50Hz

B Rad-Drehzahl und -Drehrichtung
Getriebe-Drehzahl und -Drehrichtung
B Forderaufzige

Betriebs- Ausgangs- Einsatz Lagerung

Bestellnummer spannungsbereich  Versorgungsstrom Ausgang  Sattigungsspannung  Ausgangsstrom Temperaturbereich  Temperaturbereich ~ Gehausematerial
(VDC) (mA max.) (mV max.) (mA max.) (°C) (°C)

SD101201 4,75 - 24 20 Kollektor 1000 20 —40 bis 125 —40 bis 125 Kunststoff

Hinweis: Der SD101201 hat einen Anschluss Delphi Metri-Pack 150.2, Bestell-Nr. 12162833. Der passende Stecker von Delphi hat die Bestell-Nr. 12124075
Ein Pull-up Widerstand ist zwischen der Versorgungsspannung und jedem Signalausgang notwendig. Der Widerstandswert hangt von der Versorgungsspannung ab. Empfehlungen dazu auf Seite 27.
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